Introduccio

* Els circuits amb condensadors (C) i bobines (L)
presenten una resposta (amplitud i fase) que depen de
la frequéncia dels senyals d’entrada.

« Metodologia per caracteritzar la dependéncia
fregliencial en els senyals de resposta del circuit (tant
en amplitud com en fase) basat en metodes fasorials
— Funcid de transferencia,

— ldentificacié amb pols i zeros
— Diagrames freqlencials,

— Aproximacions de Bode als diagrames freqtiencials

Exemple

Sigui el circuit RC
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Aixi, en aquest exemple ‘
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Exemple

* Hem trobat una funcié de transferéncia
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» Com representam la funcid de transferéncia ?

— La funcid de transferéncia és complexa i depén de o
e Modul

Exemple  (Enaquest cas v,=1000 rad/s)

Quina informacio ens dona la funcio de tranferencia?
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Resposta freqliencial :
amplitud i desfassatge de Vo respecte de Vi depenent de la fregiiéncia




Exemple  (Enaquest cas v,=1000 rad/s)

S’acostuma a representar el modul en decibels (dB)

1+(%pj
2 }é 2
Operant tenim [H(©) :20Iogml—20logl{l+[%p) J =—10Iogm[1+[%pj J

Analitzem comportaments assimptotics
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Representacid assimptotica (Bode) vs modul H(w)
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Aproximacio de Bode : lineal i bastant precisa




Representacid assimptotica (Bode) vs fase ¢p(w)
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Aproximacio Bode : caure a -n/4 per decada una decada abans del pol i
pujar a +n/4 per década una década després del pol

Aproximacio de Bode : lineal i bastant precisa

Conclusio : Bode davant un pol

» Bode d’amplitud :

» Bode de fase :




Exemple : Circuit amb un zero
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Exemple: circuit amb un zero. Bode de Modul
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Aproximacions assimptotiques (Boade)
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-freqliencia : o<<o, H(w),, — 20log,, K — recta de pendent constant
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Exemple: circuit amb un zero. Bode de Modul

20,00 recta de pendent constant, en
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Al zero, I’aproximaci6 esta 3dB
per davall de la corba de modul
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Representacid assimptotica (Bode) vs fase ¢(w)
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Aproximacio Bode : pujar a +r/4 per década una decada abans del zero
i caure a -t/4 per década una década despres del zero

Aproximacio de Bode : lineal i bastant precisa




Conclusiod : Bode davant un zero

» Bode d’amplitud :

» Bode de fase :

En general

* Una funcio de transferencia ‘ una successio de zeros i pols
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» Representacio de Bode (amplitud) [1+j®°’ ][ij"’ ]"'[1+jm]
— acada pol ' '
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Canviar pendent en -20db/dec a partir del pol (o,)
— acada zero

Canviar pendent en +20db/dec a partir del zero (®,)
* Representacié de Bode (fase)
— acada pol
Canviar el pendent en -n/4 per dec una decada abans del pol (0.1w,)
Canviar el pendent en +n/4 per dec una decada despres del pol (10w,)
— acada zero

Canviar el pendent en +r/4 per dec una década abans del zero (0.1w,)
Canviar el pendent en -nt/4 per dec una decada després del zero (10w,)




Exemple de resolucio
Pols d’ordre superior
Zeros d’ordre superior
Pol a I’origen

Zero a I’origen




